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CARMEN

Test mechatronischer Komponenten
fur die Versuchsumgebung & Fertigung

- Prifung qualitatsbestimmender Merkmale fur Elektromotoren
unter realistisch nachempfundenen Einsatzbedingungen

- Messung elektrischer und mechanischer Kenngroléen
- Einsatz in Entwicklung, Versuch und Serienfertigung
- kundenspezifisch konfigurierbar

- Benutzerverwaltung zur Konfiguration der Zugangsberechtigung
auf verschiedenen Programmfunktionen

- Offlinedatenanalyse zur Erstellung/Bearbeitung von
Prifablaufen anhand simulierter Messdaten
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Diese Funktion bietet die
Moglichkeit, die verschiedenen
Einzelprifungen in frei
konfigurierbarer Anzahl
und Reihenfolge in einer
- Messung der klassischen Sequenz automatisch
Motorenkennlinie durchzufihren.,

- Belastung des Priiflings vom Thermoschaltertest
Leerlauf bis zum Block

W Testsequenz

Getriebespiel

- N - Messung des Verdreh-
Kennlinienprufung winkels iber eine
Drehmomentenrampe

- Priifung der Thermoschaltung
unter Uberlastung
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Selbsthemmung

- Messung der
Getriebehemmung tber
die Zeit bei wechsel-
seitiger Belastung
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Ripplestrommessung

- Aufschluss Gber die Qualitat des -
Priflings durch die Analyse der 3 : -
Kurvenform 3 Uberlast

- Drehzahlbestimmung unter - e - Messung des
Bezugnahme des Rippelstroms F S Verdrehwinkels
moglich HE bei definierter

] < Uberbelastung
des Getriebes
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- Anfahren vorgegebener
Anlaufverhalten Drehmomentgegnit

unter Last definierter Rampe

- Messung der Priiflings- Hallsensorprufung
kenndaten im Anlauf- .
moment - Funktion der Hallsensoren

kann mit verschiedenen
Spannungen gepriift
werden

! Made in Germany
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Funktion

Die Testbedingungen kénnen durch hochdynamische Der Antriebscontroller vereint die eigentliche Motor-

Belastungseinheiten nachgebildet und mit spezi- regelung, verschiedene Sicherheitsfunktionen und die

fischen Messeinrichtungen ausgeregelt werden. Dabei Grenzwertkontrolle. Gefihrt wird der Antriebscontroller

wird beginnend vom Leerlauf bis hin zum maximalen von einer Ubergeordneten SPS. Hier werden die Test-

Lastverhalten vom Prifling eine Drehmoment/Drehzahl- sequenzen hinterlegt und die Vorgaben der Anwender-

Kennlinie ermittelt. Zusatzlich kdnnen mechanische software verarbeitet.

und elektrische Kennwerte Uber die unterschiedlichen

Menufunktionen bewertet werden. Es ist moglich den Antrieb und den Prifling manuell
anzusteuern.

Die Benutzerverwaltung und Offline-Datenanalyse ver-
einfachen das Datenmanagement.

Torque regulation - static to 30 Nm
~dynamic to 2.4 Nm at 10000 rpm

Speed regulation up to 10000 rpm
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- measuring
section
configurable
intovarious
performance
classes .~

DUT electric motor Torque gauge bar Drive servomotor

A

Controller

Measuring
section

Test electronics®,
-communication
- data recording

“monitoring and
safety

Measurement Measurement Measurement

voltage, DC &AC current, torque, speed

angle, speed
Hall, temperature

Control via LAN

Signal conditioning

IS Database <> /" Software
-numerical and
graphical represen-
- tation of results

Antrieb und Prufling  Benutzerverwaltung
manuell ansteuern  und Offline-Datenanalyse

(((

administration

Industry PC

- Ansteuern des Antriebs: Drehzahl- oder Uber die Benutzerverwaltung konfiguriert der Systemadmi-
Momentenregelung mit Sollwert und Rampe nistrator die Zugangsberechtigung auf verschiedene Pro-

- Statusmeldungen des Antriebs grammfunktionen und Einstellmoglichkeiten. Dazu werden

- Ansteuern des Hilfsnetzteils fiir die einzelnen Nutzern Zugriffsrechte erteilt .
Versorgung von z.B. Hallsensoren

- Ansteuern des Priiflingsnetzteils und der Die Prifparameter und Priifdaten werden in einer zentralen
H-Briicke fiir manuellen Betrieb des Priiflings Datenbank abgelegt. Somit kdnnen die Priifparameter am

- manuelles Abfragen aller Messkanale BUro-PC entwickelt und am Validierungs- oder Dauerlauf-

Tester angewendet werden. Die Ergebnisdaten kénnen
sowohl am Motorentester wie auch am BUlro-PC eingesehen,
analysiert und prasentiert werden.

- bedienerfreundliche Nutzerflihrung durch
Assistenten (Justierung und Kalibrierung)
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- Belastungs-
maschine

- Adapter
austauschbar
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- Universelle

. Messwelle filr SN Praflingsschnittstelle

Momentbestimmung - Adapter austauschbar

- Adapter austauschba

Messstrecke mit
verschiedenen
Pruflingsadaptern
fUr verschiedene
Anwendungen

Parameter Daten

Batteriespannung 0...50V+£0,10 %
Strombelastung 0...300A+0,10%

Leistung bis 6000 W in verschiedenen Strom-
Spannungskombinationen

Widerstandssimulation | 0...0,5 Ohm

Drehzah! ™ Version 1: Version 2:
0...10000 U/min 0...300 U/min
Drehmoment 0...10Nm+0,20% |0..90Nm 0,20 %
Pruflingsansteuerung | Betriebsspannung, LIN, CAN, PWM
tMade in G
° aae n ewnany *1 Drehzahl abhéngig vom Drehmoment
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i Enjoy Testing
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